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ONSOz

Programimizin temel amaci, basta sanayi olmak Uzere, kamu ve 0Ozel kuruluslarda calisabilecek, iyi derecede

mesleki bilgiye sahip ve bilgisini pratikte kullanabilen nitelikli Elektrik Teknikerleri yetistirmektir.

Bu amag dogrultusunda programimizin 2. sinif 6grencileri, iki yillik egitimleri boyunca edindikleri bilgi ve becerileri

glinliik hayatta kullanabilecekleri projeler gergeklestirmislerdir.

Ogrencilerimiz, 6zellikle son yillarda daha da énemli bir noktaya gelen kontrol ve otomasyon, akilli sistemler ve
yenilenebilir enerji uygulamalari alanlarinda cesitli projeler gerceklestirerek, bu alanlardaki ihtiyaglara cevap
verebilme ve mevcut olan problemlere ¢ézim bulabilme konusunda deneyim kazanmalari ile birlikte bir stre

sonra atilacaklari is hayatina da daha hizli adaptasyon saglayabileceklerdir.

Son bir yillik pandemi sirecinde Universite ortamindan uzak kalmak durumunda olan ve galisma konusundaki
motivasyonlarini kaybetmek Uzere olan dgrencilerimiz igin uzaktan etkilesimli bir sekilde de olsa dénem boyunca
fikir alis verisi yaparak ve tasarladiklari projeleri hayata gecirmelerini saglayarak mesleki konularda tekrar galisma

heveslerini kazanmalarina araci olabilmek de programimiz icin mutluluk kaynagi olmustur.

2020-2021 Egitim-Ogretim Yili Bahar Yariyilinda égrencilerimizin gerceklestirdikleri ve 28.06.2021-30.07.2021
Tarihleri arasinda https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinde Sanal Sergi’de sunulan bitirme projelerini 6zetleyen bu

kitapcidi sizlerle paylasmaktan memnuniyet duydugumu belirtmek isterim.

Bununla birlikte, programimizin Proje izleme ve Degerlendirme jirrileri Dr. Ogr. Uyesi Onur AKAR ve Ogr. Gér.
Okan YAMAN’a proje fikirleri olusturma asamasindan projelerin sergilenmesi asamasina kadar saglamis

olduklari tim katkilardan dolayi tesekkirlerimi sunarim.

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

Elektrik Program Bagkani


https://sergi.gedik.edu.tr/
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Solar Semsiye

Samet DURAN
Muratcan AVSAR

Hiiseyin Emre ERILTER

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, kullanigli, kurulumu kolay, hafif ve tasinabilir bir solar semsiye tasarlanmistir. Solar semsiye ile glines
enerjisi kullanilarak elektrik enerjisi elde edilmektedir. Ginesten elde edilen enerji akide depolanmaktadir ve
depolanan enerji semsiyenin aydinlatmasinda kullaniimaktadir. Semsiye aydinlatmasinda kullanilan led lambalar
gece ve gundiz ayrimina gore otomatik olarak agilip kapanmaktadir ve bdylece enerji tasarrufu saglanmaktadir.
Solar semsiyenin hafif ve tasinabilir olmasi icin kolay takilip cikarilan, hafif malzemeler tercih edilmistir. Bu
nedenle, ince yapida mono kristal glines paneli kullanilmigtir. Sistemin verimli ¢alismasi icin Maksimum Giig
Noktasi Takip (MPPT: Maximum Power Point Tracking) sarj kontrol cihazi kullaniimistir. Solar semsiye icgin
kullanilan malzemeler su gecirmez 6zelliktedir. Tasarlanan solar semsiye gunlik hayat i¢in kullanima uygundur ve

ergonomiktir.

Anahtar Kelimeler: Yenilenebilir enerji, glines enerjisi, solar sistemler

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, plaj ve kafe gibi dis mekanlarda hem insanlara daha konforlu bir dinlenme imkani sunmak
hem de elektrik ile ¢alisan giyilebilir ve taginabilir kisisel esyalarin enerji ihtiyacinin kargilanabilmesini saglamaktir.

Bununla birlikte tasarlanan Grtnin kullanilacak olan yere kolay tasinabilir ve kullanish olmasi hedeflenmistir.

2. YONTEM:

Solar semsiye sistemini olusturan pargalar Autocad gizim programi ile cizilip tasarlanmistir. Tasarlanan parcalar
sisteme gore ayarlanip bir kontrol cihazi ile etkin hale getirilmistir. Sistemin verimli calismasi igin gerilim, akim ve
gl degerlerinin anlik olarak takip edilmesini ve ayarlanmasini saglayan maksimum gti¢ noktasi takip sarj kontrol
cihazi kullaniimistir. Glines enerjisinin maksimum sekilde depolanip, akinin stabilitesinin saglanmasi ile solar
semsiyenin kullanim dmrinin uzatilmasi hedeflenmistir. Semsiyenin Uzerinde bir adet ince yapida mono kristal
glnes paneli kullaniimigtir. Solar semsiye icin kullanilan pargalar su gegirmez olarak tercih edilmistir. Solar
semsiye gunes paneli ile sistemin entegrasyonu 6nemli oldudu icin; sistem glnes 15131 durumuna bagl olarak
otomatik olarak agilip kapanmaktadir. $ekil 1'de sisteme ait baglanti diyagrami verilmistir. Solar semsiyenin
tasinabilir olmasi ve kullanilan devre elemanlarinin zarar gérmemesi i¢in; tim elektronik devreler semsiyenin alt

kisminda tekerlekli bir kutu icerisine yerlestirilmigtir.
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Sekil 1. Solar Semsiye Sistemi Baglanti Diyagrami

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje sonucunda gerceklestirilen solar semsiye, yenilebilir enerji sistemi Grinu olmasi ile 6ncelikle gevre
dostudur. Tasinabilir ve hafif olmasi sayesinde kullaniciya hem ergonomik hem de konforlu bir hizmet saglamak
ile birlikte dis mekanlarda kullanima uygundur. Uriin, intiyaca gére hem tasarim hem de enerji Uretim kapasitesi
bakimindan iyilestirmeler yapilarak gelistirilebilir. Bununla birlikte, yenilenebilir enerji sistemlerindeki teknolojik
gelismeler takip edilerek Grtinlin surdrilebilir olmasi saglanabilir. $ekil 2'de tasarlanan solar semsiyenin gorseli

yer almaktadir.

Sekil 2. Solar Semsiye

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Gunes Takip Sistemi

Emre AKGUL
Arif Emre KAPTI
Emircan SOYCAN

Mehmet Selim KALKAN

Proje Danigmani

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Yenilenebilir enerji kaynaklarindan gines enerjisinin kullanimi, giines panellerinin Uretiminin yayginlasmasi ile
daha c¢ok 6ne ¢ikmistir. Bu proje ile yenilenebilir enerjinin giderek 6nem kazandigi giiniimiizde giines isinlarindan
maksimum yarar saglamak amaglanmistir. Bu dogrultuda, giines enerjisinden maksimum verimi elde etmek igin;
mekanik ve elektronik sistemler kullanilarak glines panelinin otomatik ve surekli olarak gines isinlarina dik bir

konum almasi saglanmistir.

Anahtar Kelimeler: Yenilebilir enerji, glines enerijisi, solar sistemler

1. PROJENIN AMACI:

Projenin temel amaci, giines takip sisteminin giines isinlarinin gelis agisina gére hareket etmesini saglayarak gin

boyunca glines isinlarindan maksimum verim ile yararlanmayi saglamaktir.

2. YONTEM:

Projede gun icinde sistemin glinese olan konumu foto direngler (LDR: Light Dependent Resistor) ile algilanmistir.
Glines konumunun tespiti igin toplam doért adet LDR, sistemin yatay eksende hareketinin saglamasi igin de bir
adet servo motor kullaniimistir. Sensérlerin algiladigi gines 1s1gina gore servo motor gines takip sisteminin
hareketli mekanizmasinin konumunu degistirmektedir. Boylece mekanizma saga ve sola toplam 360°
donebilmektedir. Ldrlerden gelen analog bilgilerin olgilmesi icin Arduino Uno kullaniimigtir. Arduino Uno
Uzerindeki alti adet analog giris (A0, Al, A2, A3, A4, A5, A6) sayesinde Ldrlerden analog bilgilerin okunarak

kiyaslanmasi saglanmistir [1].

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu projede, tek eksenli ve Arduino kontrolli bir glines takip sistemi gerceklestiriimistir. Sistem tasarlanirken daha
o6nceden yapilmis bircok proje incelenmistir ve yapilmig olan galismalarin dogrultusunda sistemin nasil daha

verimli olacagina karar verilmistir. Proje denemeleri sirasinda giines isinlarinin sabit bir dedgerde olmamasi
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problemi ile kargilagiimistir. Ayrica, Ldrlerden okunan degerlerde olusan kiguk degisimlerin bile motorun hareket
etmesine sebep olmasinin sistemde istenmeyen bir kararsizlia neden oldugu anlasiimistir. Bu problem Arduino
yazihmindaki dizeltmeler ile giderilmistir. Yapilan diizeltme ile glines paneli sadece dort LDR arasindaki farkin
belirli bir dedere cikmasiyla hareket etmektedir. Bu proje, GPS sistemleri kullanilarak glinesin her an
matematiksel konumunun bilinmesi ile sensor kullaniimasina gerek kalmadan bulutlu bir glinde bile glinesin takip
edilmesi igin gergeklestirilebilir. Bununla birlikte, daha gug¢li mekanik sistemler tasarlanarak ve daha buyuk bir
glines paneli kullanilarak giines takibinin daha kolay bir gekilde yapiimasi saglanabilir. Uretilen enerjinin
depolanma probleminin ¢oézilmesi, gines panellerinden elde edilecek verimin artmasi ve panellerin daha
ekonomik hale gelmesi halinde giines enerjisini elektrik enerjisine donlstirmek oldukca kolay olacaktir ve giines
enerjisinin kullanimi da her gegen gun artacaktir. Bununla birlikte glines takip sistemleri de énemini korumaya

devam edecektir. Sekil 1’de tasarlanan glines takip sistemi gosterilmektedir.

Sekil 2. Glnes Takip Sistemi

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi Linkedin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] Hayal Et ve Yap. “Arduino ile Gines Takip Sistemi”. https://hayaletveyap.com/arduino-ile-akilli-gunes-takip-

sistemi-projesi-yapimi/ (Erigsim Tarihi: 25.06.2021)
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Elektrikli Bisiklet

Yagar MENDI
Metehan BALLI
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Recep Ali HAYIRLI

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, elektrikli bisiklet kiti kullanilarak giines enerji sistemi bulunan (¢ tekerlekli bisiklet yapiimistir. Bu
bisiklet glindelik hayatta kisa mesafelerde ve bisiklet yolu bulunan yerlerde kullanim igin uygundur. Gece sirusu
icin far sistemi kullanilirken, trafikte herhangi bir yone donuste trafik akisini bozmamak amaci ile sinyal sistemi

kullanilmigtir. Park etme sirasinda zorluk gekilmemesi icin de bisiklete park senséri eklenmisgtir.

Anahtar Kelimeler: Elektrikli arag, yenilenebilir enerji, glines enerijisi

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, gunlik hayatta 6zellikle yasli veya hasta vatandaslar icin kisa mesafelerde ulasim kolayligi
saglamaktir. Bununla birlikte, glines enerijisini elektrik enerjisine gevirerek akusunu sarj eden hem ekonomik hem

de ergonomik bir elektrikli bisiklet tasarimi hedeflenmigtir.

2. YONTEM:

Elektrikli bisikletin kontrol ve panel sistemini olusturan yapilar Sekil 1'de belirtilmistir.

ELEKTRIKLI BISIKLET KONTROL PANELI (PANEL SISTEMIi)
E‘r DINLATMA KONTAK VITES
UTONU BUTONU BUTONU

o

GAZ KOLU VITES
AKU KONTAK MOTOR

Sekil 1. Elektrikli Bisikletin (a) Kontrol Sistemi (b) Panel Sistemi
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Proje i¢in 24 V gerilime ihtiya¢ oldugundan 12 V-2,8 A’lik glines panelinin gikigina voltaj ylkseltici konularak 24 V
degerinde gerilim elde edilmistir. iki adet kuru tip 12 V-7 A akiiniin seri baglanmasiyla 24 V-7 A degerinde olan
akiler, ylkselteg devresinin gikisina baglanmistir ve giines panelinden elde edilen enerji ile akilerin sarj edilmesi
saglanmistir. Elektrikli bisiklette toplam (i¢ adet akii bulunmaktadir. Bunlardan iki tanesi motorun hareket etmesini
saglamaktadir. Bir tanesi de aydinlatma sistemi ve park sensori cihazlar igin kullaniimaktadir. Bisikletin
aydinlatma sistemi ve gaz kolu kontroli aku ile ¢alisan motor (beyin) suriicliisi sayesinde gergeklestiriimektedir.
Elektrikli bisikletin tasarimi igin ilk olarak sase olusturulmustur. $aseyi olusturmak igin metal profiller kullanilmistir.
Eski bir bisikletin gidon boélimi kesilip, saseye kaynatma islemi yapilarak direksiyon elde edilmistir. Buat
kutusunun Ustine delikler agilarak anahtarlar ve vites olusturulmustur. Bisikletin arka tarafindaki baglanti buatin
icine tasinarak baglantilarin kapali kalmasini saglanmistir. Far ve arka stop aydinlatma devreleri icin beyaz ve
kirmizi serit led lambalar kullaniimistir. Bisiklet icin 24-250 W kayar kapi motoru kullaniimistir. Motorun ileri ve
geri gitmesi icin; bir sarjli matkabin saga sola donmesini saglayan, anahtar seklindeki devreyi ters ceviren devre
elemani vites haline getirilmistir. Glines panelinin sabitlenmesi ve bisikletin toplam agirhginin mimkin oldugu
kadar azaltiimasi amaci ile aliminyum profiller kullanilirken, arka stop ve park sensorlerin sabitlenmesi igin
aliminyum levha kullaniimistir. Sase islemlerinden sonra demir profillerin arasinda kalan bosluklar strafor kdplk
ile kapatilarak bisikletin gérinima iyilestiriimistir. Eski bir sandalye, silikonla tamir edilerek, bisiklet koltuguna
donustlrilmis ve montaji yapilmistir. Bisiklet koltugunun daha rahat ve iyi gérinmesi icin de bir izolasyon
malzemesi ile kaplanmistir. Demir profillerin araliklarini kapatmak amaci ile kullanilan strafor képuklerinin Gzeri
aliminyum sacla kapatiimigtir ve bdylece disardan gelebilecek herhangi bir darbe veya su girisi ile elektrik
aksamin zarar gormesi engellenmistir. Kablolarin zarar gérmesini engellemek igin de tim kablolar korumali bir
sekilde kablo diizenleyici hortumun iginden gegirilerek hem disaridan gelen darbeye karsi koruma saglanmis olup
hem de olabilecek su temasi engellenmistir. Elektrikli bisikletin yapiminda bastan sonra tiim isciligini proje ekibi
gerceklestirmistir. Calisma boyunca triin donistirme ve degerlendirme bilinci ile galisildigindan proje maliyetinin

dusik olmasi saglanmistir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Proje sonucunda tasarlanan elektrikli bisiklet, trafik motorlu tasitlar kurallarina uygun olarak yapildigi icin ginlik
kullanima uygundur ve kisa mesafelere gidip gelmeyi kolaylastirmaktadir. Projenin devaminda, elektrikli bisikletin
tasarimi gesitli eklemeler ile iyilestirebilir, motorun guglendiriimesi ile de bisikletin performansi artirilabilir. Sekil
2’de tasarlanan elektrikli bisiklet gosterilmektedir.

Sekil 2. Ug Tekerlekli Elektrikli Bisiklet

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Elektrik Ureten Akilli Yol

Selim TALAN
ibrahim KAYA
Mehmet YAZICI
Tuncay ERFIDAN

Ahmet Can GUNDUZ

Proje Danigmani

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Piezoelektrik, kuartz kristali gibi 6zel bazi malzemelere mekanik basin¢g uygulanmasi ile malzemenin elektrik
tretmesidir. Bu projede, piezolelektrik basing sensorleri kullanilarak tasarlanan bir yoldan gecen araglarin
olusturdugu basing sayesinde elektrik Uretilmistir. 16 adet piezoelekirik sensér yatay eksende ve birbirlerine
paralel olacak sekilde 14 cm ara ve doértlu gruplar halinde cift serit olarak tasarlanan yola monte edilmigtir. Sensoér
gruplarina basin¢ uygulandiginda 2,2 V-2,8 V arasinda bir gerilim degeri elde edilmistir. Bu deger, sensorlere
uygulanan basinca gore degisiklik gostermektedir. Sistemden alinan enerji ile lityum piller sarj edilmistir ve
pillerden elde edilen enerji de yolun aydinlatmasinda kullaniimistir. Bu ¢alisma, ginlik hayatta basincin gok ve

surekli oldugu yerlerde kullanabilir.

Anahtar Kelimeler: Piezoelektrik, enerji Gretimi, akilli otoyol, elektrikli yol

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, piezolelektrik basing sensérleri kullanarak araglarin sagladigi basing ile sensorlerin elektrik

Urettigi bir yol tasarlamak ve bu tip bir calismanin glinlik yasamda uygulanabilirligini degerlendirmektir.

2. YONTEM:

Oncelikle, tek bir piezoelektrik basing sensériiniin basing altinda Urettigi gerilim degeri 6lglimistir ve gerilim
degerinin disik oldugu oldugunu gorilmustir. Sonrasinda, sensorler seri baglandiginda sensoérlerin birine bile
baski yapilmadigi zaman elde edilen gerilim miktarinin yine disik oldugu anlasiimigtir. Sensérler paralel
baglandiginda ise ayni anda hepsine basin¢ yapilmadiginda bile daha ylksek miktarda gerilim degeri elde edildigi
icin sensorler paralel olarak baglanmistir. Anlik olarak bir doértli sens6r grubuna uygulanan darbede
kondansatorlerde 2 V civarinda bir gerilim degeri gortlmustir. Elektrik Gretiminin slrekli olmasi igin 16 adet
sensOr 2 cm kalinliginda mdf levhadan olusturulan yola yatay eksende ve birbirlerine paralel olacak sekilde 14 cm
ara ile dortli gruplar halinde cift serit olarak monte edilmistir. Sensorlerin altindaki zeminin yumusak olmasi igin 5

kat parke siltesi kullaniimistir. Sensérlerin zarar gérmemesi ve uygulanan basincin tam olarak iletilebilmesi igin
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sensorlerin merkezine sert kare siinger yerlestirilmistir. Yolun Ust kismina yapilan baskinin kesintiye ugramadan
sensorlere direkt olarak iletilebilmesi icin 1 cm lik osb levha kullanilmistir ve levhanin Ustu yol seklinde kalin kagit
ile kaplanmigtir. Sensorler tarafindan Uretilen elektrik alternatif akim oldugundan elektrigin depolanabilmesi igin
alternatif akim dogru akima cevrilmistir. 1IN60 germanyum diyotlardan olusan kopriu diyotlar her dortli sensér
grubunun cikigina baglanmistir. Bununla birlikte, Uretilen enerji anlik oldugu igin bu ani degderin sabitlenmesi icin
de kopri diyotlarin gikisina kondansatorler baglanmistir. Yilksek kapasitedeki kondansatorlerde depolama islemi
uzun surdigu icin daha kiclk kapasitede (1 uF 50V) kondansatérler tercih edilmistir. Ylkseltme ve regile
devrelerinde kullanilan kondansatérlerin yiksek kapasiteli olmasi nedeni ile kondansatérler tam kapasitede sarj
olamamistir. Bu nedenle, sistemden alinan eneriji ile dnce lityum piller sarj edilmistir, sonrasinda da pillerden elde
edilen gerilim degeri bir yukseltme devresi ile 6 V degerine yikseltilmistir ve elde edilen bu enerji de yolun
aydinlatmasinda kullaniimigtir. Tasarlanan yolda paralel bagh 16 adet doértli sensér gruplarina basing
uygulandiginda multimetrede gortinen gerilim degeri 2,2 V-2,8 V arasinda olup uygulanan basinca gore

degismektedir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile elektrik Greten akilli yol gergeklestirilmistir. Projenin devaminda, sisteme zaman rélesi eklenerek
sistemin otomatik calismasi veya yolun ust kismina hareket sensoru eklenerek sadece araba gegisi sirasinda
lambalarin yanmasi saglanabilir. Bu proje icin maliyeti yikselteceginden dolayi bu islemler i¢in devrede anahtar
kullaniimistir. Bu tip galismalar pres makineleri, kogu bandi, kalabalik caddeler veya sik kullanilan otoyollar igin
uyarlanabilir. Sekil 1’de tasarlanan elektrik treten akilli yol galismasi gdsteriimektedir.

Sekil 1. Elektrik Ureten Akilli Yol

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIn hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Hibrit Enerji Sistemi

Sefa TAS
Fahrettin ALPER
Okan Baran BITNEL

ibrahim Batuhan AKIN

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Dunya Uzerindeki nifusun artisi ve teknolojinin her gegen giin gelismesi ile birlikte enerji ihtiyaci da her gegcen
gln artmaktadir. Ginimuzde eneriji ihtiyacinin bir kismi kémdar, petrol, dogalgaz gibi fosil yakitlar ile karsilanmaya
calisiimaktadir fakat fosil yakitlarin ¢cevreye verdigi zarar oldukga fazladir. Ayrica bu kaynaklar sinirli oldugu igin
zamanla tukenebilirdir. Yenilenebilir enerji kaynaklari (guines, riizgar, biyokutle, jeotermal, hidroelektrik) ise fosil
yakitlarin tersine temiz, tikenmez ve surdurulebilirdir. Bu projede, bir Uretim tesisinin enerji ihtiyacini kesintisiz

olarak saglayabilecek ve ayni zamanda temiz ve glivenilir bir hibrit enerji sistemi tasarlanmigtir.

Anahtar Kelimeler: Yenilenebilir enerji, glines enerijisi, riizgar enerijisi, hibrit sistemler

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, enerji ihtiyacini karsilamak icin kullanilan fosil yakitlarin ¢cevreye verdigi zarari g6z 6niinde
bulundurarak yenilenebilir enerji kaynaklarina yonelerek temiz bir enerji sistemi tasarlamaktir. Bu dogrultuda,
glines ve riizgar enerjisi hibrit bir sekilde kullanilarak gundulzleri enerji Uretebilen gines panellerinin 6zellikle
geceleri rizgarli zamanlarda yerini rizgar tirbinlerine birakarak birlikte kesintisiz bir sekilde sistemdeki akinin

sarj olmasi saglamasi ve bu sayede yenilenebilir enerji sisteminin verimliligin artmasi hedeflenmistir.

2. YONTEM:

Tasarlanan hibrit enerji sisteminde glines ve riizgar enerjisinin kullanimi esas alinmistir. Sistemde glines paneli
ve ruzgar turbini kullanilarak gunduzleri glines panelinden enerji Uretilirken, rizgarli zamanlarda 6zellikle de
geceleri ruzgar turbini devreye girerek enerji Uretmektedir. Sistemde 12 V gerilim Ureten bir gines paneli
kullanilmigtir. Rizgar turbini, 30 cm ¢apinda bir pervanenin 12 V gerilim Ureten bir dinamoya baglanmasi ile
olusturulmustur. Giines panelinden ve riizgar turbininden elde edilen akimin kontrolliniin saglanmasi ve stabil
olmasi igin 10 A 12/24 V solar sarj kontrol cihazi (regllator) kullaniimistir. Sistem tarafindan Uretilen enerji 12 V-
26 A degerinde bir jel akiide depolanmustir [1]. Uretilen enerii, sistemdeki 1.5 W led lambalarin aydinlatmasinda

ve iki adet 5 V DC motorun galistirimasinda kullaniimistir.
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3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile tamamen gevre dostu, glvenilir ve temiz bir enerji sistemi olusturulmustur. Sistem hem giines hem de
rizgar enerjisinin kullanildidi hibrit enerji sistemi seklindedir. Projenin devaminda, eneriji ihtiyacina ve kurulacak
tesise uygun olarak sistem daha kapsaml olarak tasarlanabilir, giines paneli ve rliizgar turbini sayisi artirilarak
enerji Uretim kapasitesi artirilabilir. Bununla birlikte, hibrit sisteme farkli yenilenebilir enerji kaynaklari da eklenerek
enerji Uretiminin surekliligi saglanabilir. Tasarlanan hibrit enerji sistemi $ekil 1’de gosteriimektedir.

Sekil 1. Hibrit Enerji Sistemi

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] Norm Enerji Sistemleri Limited. “ORUNLER / Alternatif Enerji Sistemleri / Hibrit Enerji / Hybrid Energy”.
http://www.normenerji.com.tr/menu_detay.asp?id=8807 (Erisim Tarihi: 07.07.2021)
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Elektrikli Scooter

ismet YAZICI

Burak Can ASKER

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Glnumizdeki arag trafigi gdéz 6ninde bulunduruldugunda gidilecek en kisa mesafe igin bile uzun zaman
harcanmaktadir. Bu sebeple, bu yodun arag trafiginde alternatif ulagim araglari ihtiyag haline gelmistir. Ulkemizde
istanbul basta olmak iizere 6zellikle biiyiik sehirlerde bisiklet yolu kullaniminin artmasi ile elektrikli scooterlarin
kullanilabilirligi de artmistir. Bu durum géz 6niinde bulundurularak bu projede ¢evreye zarar vermeyen, az enerji

tiketimi ile ulagimi kolaylastiran, giinliik kullanima uygun ve ergonomik bir elektrikli scooter tasarimi yapilmistir.

Anahtar Kelimeler: Elektrikli arag, yenilenebilir enerji, glines enerijisi

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci 6zellikle trafik yogunlugunun oldudu yerlerde kisa mesafelerde ulasim kolayhdi saglayan ve

cevre dostu olan bir elektrikli scooter yapmaktir.

2. YONTEM:

Tasarlanan elektrikli scooterin tim ¢izimleri proje ekibi tarafindan yapilmistir. Elektrikli scooterda sase kismi
hazirlanirken saglam ve hafif olmasi g6z 6nunde bulundurulmustur. Bunun igin sase yapiminda normal demir
yerine 0,5 mm lik i¢i bos dayanikli demir boru kullaniimistir. Scooterin zemini icin yanmaz ve oldukca hafif
aliminyum pvc malzeme kullaniimigtir. Direksiyon igin motosiklet direksiyonundan yola c¢ikarak elektrikli
motosiklet kolu kullaniimistir ve bu parganin scooterda kullanilabilmesi icin bir gaz kontrol karti tasarlanmistir.
Fren olarak klasik bisiklet freni kullanilirken, scooterin fazla ylkte zorlanmadan calisabilmesi icin 250 W motor
kullanilmigtir. Scooterda 12 in¢ bisiklet janti ve lastigi bulunmaktadir. Bisiklet zincir dislisinin ayari yapilarak
scooterin hizinda degisiklik yapilabilmektedir. Gece kullaniminda ihtiyag olan aydinlatma sistemi icin disuk eneriji
ve yiksek verimle calisan led lamba kullaniimistir. Béylece karanlikta scooterin yayalar veya araglar tarafindan

gorilebilir olmasi saglanmigstir [1].

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje sonucunda sarj edilebilir akileri ile tasinabilir, hafif, ergonomik bir elektrikli scooter yapilmigtir.
Gergeklestirilen scooter glinlik kulanim igin uygundur ve kullanici igin konforludur. Projenin devaminda elektrikli

scooterin hizinin artirimasi igin daha gugli bir motor kullanilabilir, tasarimda iyilestirmeler yapilabilir. Bununla
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birlikte, gliines enerjisi ile ¢calisan ve kendi kendine sarj olabilir hale getirilebilir. Sekil 1’de tasarlanan elektrikli

scooter yer almaktadir.

Sekil 1. Elektrikli Scooter

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] Oku izle Uygula. “Elektrikli Scooter Yapimi”. https://okuizleuygula.com/uygula/elektrikli-scooter-yapimi (Erisim
Tarihi: 12.07.2021)
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Akilli Priz Sistemi

Riza KACAN
isa GUNDOGDU

Eytup Can ORDU

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Projede klasik prizlerden farkli olan akilli priz sistemi tasarlanmistir. Sistemde priz ve telefon arasindaki
haberlesme, Arduino ile programlanabilme destegi saglayan Wi-Fi moduli karti (ESP32) kullanilarak saglanmigtir.
Bu modilin programlanmasi ve yardimci komponentlerin destegi ile akilli bir priz elde edilmigtir. Tasarlanan akilli
priz igin mobil bir cihaz veya bilgisayar Gzerinden uzaktan veri ve enerji kontrolii saglanabilmektedir. Bu nedenle,

kullanimi kolay ve iglevseldir.

Anahtar Kelimeler: Akilli priz, nesnelerin interneti, uzaktan kontrol, 0T

1. PROJENIN AMACI:

Bugiinlerde sikga duyulan ve ileride daha fazla yayginlagsacak olan Nesnelerin interneti (IoT: Internet of Things)
kavrami ile ¢esitli haberlesme protokolleri sayesinde birbirleri ile haberlesen ve birbirine baglanabilen akilli bir ag
olusturulmaktir. Bu projede, nesnelerin interneti ile insanlarin evlerinde olmadiklari zamanlarda Gtd, 1sitici soba
vb. tehlike olusturabilecek ve yangina zemin hazirlayabilecek nesneleri prizde takili unutmalari ihtimaline karsi
tehlikeyi minimuma indirebilmek icin uzaktan bir telefon yardimi ile prize takilan cihazin enerjisini kesebilen bir
akilli priz tasarimi hedeflenmistir. Bununla birlikte prize badh olan cihazin cektikleri akim ve gic tiketim

degerlerinin de anlik olarak élgliimesi amaglanmistir.

2. YONTEM:

Projeyi olusturmak icin éncelikle kullanilacak olan komponent listesi (Wi-Fi moduili karti (ESP32), akim sensoérd,
nem sensori, regllator modull, role) cgikarilip, kullanilacak malzemeler breadboard Uzerinde galistirilarak
komponentlerin g¢alisir durumda olup olmadigi kontrol edilmistir. Daha sonra Proteus ile devre semasi gizilip,
baski devre (PCB: Printed Circuit Board) ¢ikarilarak devre elemanlarinin montaji yapiimistir. Kart Gzerindeki ESP
modiili 5 V ile beslenmektedir. Bu nedenle, klasik prizlere gelen 220 V luk AC sebeke gerilimini DC 5 V’a diislren
bir regulator kullanilarak ESP’nin beslemesi saglanmistir. Bu asamadan sonra rdle ve sensoérlerin galismasi igin;
ESP modulu Arduino ile programlanip kontrol edilerek tim verilerin mobil ortama aktarilmasi ile prizin uzaktan

kontroll saglanmistir.
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3. SONUGLAR VE ONERILER:

Projede nesnelerin interneti kullanilarak minimum btge ile akilli priz sistemi gergeklestirilmistir. Gergeklestirilen
sistem ile prizin uzaktan kontroli yapilirken prize bagh olan cihazlarin g¢ektikleri akim ve gugc tiketim degerleri
anlik olarak o6lgulerek bu degerlerin takibi yapilmistir. Bu projenin devaminda, sadece priz degil prize bagl olan
tim nesnelerin birbirleriyle haberlesebildigi bir ev agi kurulabilir ve gelistirilebilir. Tasarlanan akilli prizin baski

devre ¢izimi ve PCB montaji sonrasi prizin son hali Sekil 1’de gosterilmektedir.

Sekil 1. Akilli Prizin Baski Devre Cizimi ve PCB Montaji Sonrasindaki Hali

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Aydinlatma Otomasyonu

Eren Berkay TASIN

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Aydinlatma sistem tasarimi yapilirken uygun armatirlerin, gin i1sigina uygun mimarinin ve tasarruflu aydinlatma
elemanlarinin segilerek enerji tasarrufunun saglanmasi oldukga énemilidir. Ote yandan, aydinlatma sistemlerinin
insan kontrolinde olmasi bu tasarrufun azalmasina sebep olmaktadir. Bu nedenle, aydinlatma otomasyon
sistemlerinin kullanimi tim igletmeler igin 6nem tasimaktadir. Bu dogrultuda, bu projede bir aydinlatma

otomasyon sistemi gergeklestiriimistir.

Anahtar Kelimeler: Otomasyon sistemleri, aydinlatma, aydinlatma sistemleri

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, bir otomatik aydinlatma sistemi gergeklestirmektir. Gergeklestirilen aydinlatma otomasyonu ile

hem verimli bir sistem hem de enerji tasarrufu amaglanmistir.

2. YONTEM:

Aydinlatma otomasyonu sistemi igin dncelikle Autocad ¢izimi yapiimistir. Sonrasinda, sistemde kullanilan tim
devre elemanlari (gi¢ kaynagi, role, i1sik/hareket sensérii, otomatik sigorta, duy, lamba ve anahtar) baglanti
sekillerine uygun olarak bir sunta tzerine monte edilmistir. Olusturulan sistemde lamba hem anahtar ile manuel
olarak hem de sensor ile otomatik olarak agilip kapatiimaktadir. Sistemde kullanilan isik/hareket sensori ile
hareket ya da isik algiladiginda lamba yanmakta, hareket ya da ortam i1sig1 kesildikten 10 sn sonra lamba

kendiliginden s6nmektedir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Projede aydinlatma isik/hareket senséri ve zamanlayici kullanilarak otomatik aydinlatma sistemi
gerceklestiriimistir. Sistemde lambalarin yanma sireleri degistirilebilmektedir. Projedeki sisteme ek olarak wi-fi
veya bluetooth modilleri eklenerek aydinlatma sisteminin uzaktan kontrolli yapilabilir. Ayrica internet erigsim
protokoliine sahip eleman kullanimi ile adres bilgisi girilerek de uzaktan ve otomatik kontrol gerceklestirilebilir.
Aydinlatma otomasyon sisteminin Autocad ¢izimi ve devre elemanlarinin montaji sonrasinda meydana gelen

sistem Sekil 1’de gosterilmektedir.
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Sekil 1. Aydinlatma Otomasyon Sisteminin Autocad Cizimi ve Montaj Sonrasindaki Hali

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elekirik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Askeri Ara¢c Radar Sistemi

Harun OTER
Onur AYYILDIZ
Serkan COSKUN

Murat ERGUNOZ

Proje Danigmani

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, askeri arag radar sistemi gerceklestirilmistir. Sistemde ultrasonik mesafe sensorii (HC-SR04) ile alan

taramasi yapilmistir ve Processing uygulamasi ile mesafe sensoérinin algiladidi hedefler tespit edilmistir.

Anahtar Kelimeler: Radar sistemi, sonar sistem, askeri arag radar sistemi

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, askeri radar sisteminde savas veya savuma sirasinda disman hedeflerine kargi erken uyari

veren savas savunma sisteminin bir prototipini gerceklestirmektir.

2. YONTEM:

Askeri radar sistemi icin gerekli yaziim Arduino uygulamasi ile olusturulmustur. Olusturulan kodlar Processing
programinda cahlstinlmistir. Radar hareket derecesi 0° ile 360° olarak belirlenmistir. Processing programinda
acllan panelde radar 0O ile 360 derece arasinda dondiikge panelde sinyaller gésteriimektedir. Sistemde kullanilan

ultrasonik mesafe sensért (HC-SR04), 4 metrelik mesafe alanina sahiptir [1], [2].

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Projede, ultrasonik mesafe sensori ile sapma payi olmadan 4 metre dlgiim yapabilen bir savuma radari prototipi
gercgeklestiriimistir. Algilama alani daha genis bir ultrasonik sensér kullanilarak sistemin daha uzak mesafedeki
hedefleri algilamasi sagdlanabilir. Bununla birlikte, 6zel kontrol paneli yapilabilir ve bu kontrol paneli ile mesafe ve
alarm sistemi kontrolleri gerceklestirilebilir. Sisteme buzzer eklenerek, bir hedef gérildiginde uyari sesi vermesi

saglanabilir. Gergeklestirilen radar sistemi Sekil’'1 de yer almaktadir.
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Sekil 1. Askeri Arag Radar Sistemi Prototipi

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan
www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] “Radar Yapimi/ Sonar Yapimi (Kendin Yap)(Arduino)/(servo)/(hc-sr04)”. https://youtu.be/yVMwlLdGd58U

(Erigim Tarihi: 04.08.2021)

[2] “Arduino ile Radar Yapimi”. https://youtu.be/Y5SIrxgqLHE (Erisim Tarihi: 04.08.2021)
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Sera Otomasyonu

Enes HIZAR
Onur KOCAOGLU

ibrahim GUNGOR

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, Arduino ile sera otomasyonu gergeklestiriimistir. Bir sera prototipi icerisine sicaklik, nem, sivi
seviyesinin algilanmasi igin sensérler eklenerek sensérlerin algiladigi degerler bir Icd ekrandan anlik olarak takip
edilmistir. Bu sistem ile meyve ve sebze seralarinda yetistirilecek olan trline gore sicaklik, nem, su seviyesi gibi
degerlerin anlik olarak kontrol edilerek bu degerlerin stabil olmasi ve sera igin optimum ortam kosullarinin
olusturulmasi hedeflenmistir. Sera igerisine ayrica aydinlatma sistemi eklenerek havanin aydinlik ve karanlik olma

durumuna gore aydinlatmanin otomatik olarak yapilmasi saglanmistir.

Anahtar Kelimeler: Otomasyon sistemleri, sera, sera sistemleri

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, sera prototipinin icerisinde bulunan sicaklik ve nem senséri (DHT11) ile igerideki havanin
sicakhidi ve nemi olgllerek, yetistirilecek olan meyve veya sebzenin ideal sicaklik ve nem ortaminda olmasi igin
ortam parametrelerinin sabit degerde tutulmasi amaglanmigtir. Bununla birlikte, hem sensoérlerin algiladiklan

degerlerin hem de yapilan islemlerin anlik olarak bir Icd ekran tzerinden takibinin yapilmasi hedeflenmistir.

2. YONTEM:

Arduino ile yazilm yapilarak, serada bulunan sicaklik, nem ve sivi seviyesi sensorlerinin algiladiklari degerler igin
kontrol kartina sinyal goénderilerek, algilanan degerlerin lcd ekran Uzerinden anlik olarak takip edilmesi
saglanmistir. Yapilan kodlama ile seranin sicaklik durumuna goére sogutucu fan otomatik olarak devreye girerken,
topragin nem durumuna gére sulama islemi otomatik olarak yapilmaktadir. Seranin aldigi 1g1k durumuna gére

aydinlatma sistemi de otomatik olarak acilip kapanmaktadir [1], [2], [3].

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile bir sera prototipi Uzerinde sera igindeki sicaklik, nem gibi degerlerin sabit tutulmasi igin otomasyon

sistemi gergeklestiriimistir. Projenin devaminda, serada bulunan sensoOr sayisi artirilabilir ve sulama sistemi
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otomatik vanalar ile gergeklestirilebilir. Bununla birlikte bélgesel sulama iglemi yapilabilir. Sekil 1°de tasarlanan

sera otomasyon sistemi gosterilmektedir.

Sekil 1. Sera Otomasyon Sistemi

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:
[1] Caner YILMAZ. Seralar igin Cok Fonksiyonlu Akilli Kontrol Sistemleri. Elektrik Mihendisleri Odasi.

[2] “PLC Kontrollii Sera Otomasyon Sistemi Universite Bitirme Projesi”.
https://www.youtube.com/watch?v=Z2omsF61iCWE (Son Erisim Tarihi: 08.08.2021)

[3] Robotistan. “Arduino ile Otomatik Sera”. https://maker.robotistan.com/arduino-ile-otomatik-sera/ (Son Erigim
Tarihi: 08.08.2021)
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Akilli Otopark

Hiseyin Umut KOG
Yavuz Selim YILMAZ

Kaan COSKUNGELEBI

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

Bu projede, akilli otopark sistemi tasarlanmistir. Proje ile otopark sikintisi ¢ekilen sehirlerde daha az yer
kullanarak, daha guvenli ve otomasyon haline getiriimis bir akilli otopark sisteminin gerceklestiriimesi

hedeflenmigstir. Tasarlanan otopark toplam alti arag kapasitesine sahiptir ve sistem Arduino ile kontrol edilmistir.

Anahtar Kelimeler: Akilli sistemler, otomasyon, otopark sistemleri

1. PROJENIN AMACI:

Arag kullaniminin fazla oldugu sehirlerde sirtcller gitmek istedikleri yerlerde araglarini park edecekleri uygun
park yerlerini bulmakta zorlanmaktadir. Bu nedenle, bu projede arag park yerlerinin sinirh oldugu bdlgelerde
surucllere park yeri bulmalarinda yardimci olacak bir sistem gelistiriimesi hedeflenmistir. Gergeklestirilen sistem
ile araglarin uygun park yerlerine yodnlendirilerek surlcilerin zamandan ve yakittan tasarruf etmeleri

amaglanmistir.

2. YONTEM:

Otoparkin girisine ultrasonik mesafe sensori, cikis kapisina ise foto direngler (Ldrler) takilmistir. Kapilar servo
motor yardimiyla agilip kapanmaktadir. Otopark girisine takilan lcd ekran, otoparktaki ara¢ sayisini
gOstermektedir. Otoparka ara¢ geldiginde park yerlerinde bos yer var ise otopark kapisi otomatik agilmaktadir,
park yerleri dolu ise kapi agilmamaktadir. Aracin otoparka giris yapip yapmadigi Ldrler sayesinde tespit
edilmektedir. Eger arag park yerine girdi ise ara¢ sayisi 1 azalmaktadir. Cikis kapisina gelen aracin sensoér ile

tespit edilmesi ile kapi agilmakta ve arag¢ sayisi 1 artmaktadir [1].

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile hem sirlculerin otoparklarda park yeri arayisi hem de bu nedenle olusan trafik sikisikligi ve hava
kirliligi azalacaktir. Ote yandan, otopark isletmecileri de otoparktaki park yeri doluluk durumlarini anlik olarak takip
edebilecek ve otoparklarini daha verimli kullanabileceklerdir. Gergeklestirilen akilli otopark sistemi Sekil 1'de

gosterilmektedir.
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Sekil 1. Akilli Otopark

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] “Arduino ile Akilli Otopark Projesi”. https://youtu.be/Zy64RARGRCA (Son Erisim Tarihi: 08.08.2021)
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Yangin Alarm Sisteminin Uzaktan Kontrolu

Semih FAZLI

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, yangin alarm sisteminin uzaktan kontroli yapilmistir. Duman ve hareket sensorleri ahsap bir
platforma monte edilip ana panel ile baglantisi kurulmustur. Sonrasinda telefon uygulamasi ile duman ve hareket
sensorleri icin eslestirme islemi yapilmigtir. Eglestirme islemi sonrasinda yangin alarm sistemi uzaktan kontrol

edilebilir hale getirilmigtir.

Anahtar Kelimeler: Yangin sistemleri, uzaktan kontrol

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, duman ve hareket sensorleri yardimi ile yangin alarm sistemini telefon uygulamasi (android) ile

uzaktan kontrol etmektir.

2. YONTEM:

Yangin alarm cihazlari, sistemi ¢aligtiran ve yoneten bir yangin alarm paneline sahiptir. Bu panel, yangin alarm
dedektorl, flasor ve buton gibi yangin alarm devresi olusturan ekipmanlarin ana Unitesidir. Sistemdeki
dedektorler, bir tehlike algiladiklarinda alarm verirler ve kontrol panelinden izlenebilirler [1], [2]. Bu projede,
duman ve hareket sensérleri ahsap platforma monte edildikten sonra ana panel ile baglantisi kurulmustur.
Sonrasinda telefon uygulamasi ile sensorlerin eslestirmesi yapiimistir ve yangin alarm sisteminin uzaktan

kontrolu gerceklestirilmistir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile yangin alarm sisteminin herhangi bir tehlike aninda verdigi uyarilarin takibi yapilarak, sistemin telefon
uygulamasi ile uzaktan acilip kapatiimasi gibi kontrol islemleri gergeklestiriimistir. Sekil 1’de telefon uygulamasi ile

uzaktan kontroll yapilan yangin alarm sistemi yer almaktadir.
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Sekil 1. Yangin Sisteminin Uzaktan Kontrolu

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIn hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] “Yangin Alarm Sistemi Nedir?”. https://www.kalealarm.com.tr/medya/blog/yangin-alarm-sistemi-nedir (Son
Erisim Tarihi: 11.08.2021)

[2] “Pronet”. https://proalarmsistemleri.com/#pronet (Son Erigim Tarihi: 11.08.2021)
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Elektronik Garson

Ferhat ATES
Alperen KELES
Efe GORGULU

Maruf Deniz YiGIT

Proje Danigmani

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, ¢izgi ve renk algilayici sensérler yardimi ile servis yapabilen bir elektronik garson tasarimi yapilmistir.
Servis robotunun bir buton ile hizli bir sekilde komut verilerek galismasi saglanmistir. Tasarlanan robot garsonun

hem servis elemanlarina yardimci olmasi hem de servis isleminde insan temasinin azaltmasi amaglanmistir.

Anahtar Kelimeler: Garson robot, servis robotu

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, gida sektoriinde servis ve sunumlari daha az insan temasi ile hijyenik ve giivenli bir hale

getirmektir.

2. YONTEM:

Projenin gerceklestiriimesi igin gereken dort temel eleman bulunmaktadir. Bunlar; ¢izgi algilayici, renk algilayici,
Arduino ve step motordur. Robotun galisabilmesi igin gerekli olan tim kodlamalar bilgisayar ortaminda Arduino
IDE programinda yapilip sisteme entegre edilmistir [1]. Robota bir buton ile servis komutu verilmektedir ve

Uzerinde bulunan sensorler yardimi ile servis yapacagi yere ulagabilmektedir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Projede robotun servis yapabilmesi igin bir masa diizeni olusturulmustur ve belirlenen masalara servisler robot
tarafindan basarili bir sekilde ulastinimistir. Projenin devaminda, Arduino Mega kullanilarak robotun servis

6zelliklerine eklemeler yapilabilir. Tasarlanan elektronik garson Sekil 1’de gdsterilmektedir.
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Sekil 1. Elektronik Garson

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] “Engelden Kagan Robot Nasil Yapilir? (Arduino ile Detayli Yapimi)”. https://youtu.be/r60jfB7TglLs
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Yuk Asansorunun Uzaktan Kontrolu

Sadik Ekrem DEMIRTAS

Proje Danigmani

Ogr. Gor. Tugge Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, Eskisehir Odunpazari’'nda ¢ kath bir yapinin 6n cephesine bir yik asansérinin montaji yapilmigtir

ve telefon uygulamasi tzerinden asansoriin uzaktan kontroli saglanmistir.

Anahtar Kelimeler: Asansor kontrolli, kumanda sistemi, uzaktan erisim

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci telefon uygulamasi tGizerinden bir yiik asansoériintin uzaktan kontroliinii yapmaktir.

2. YONTEM:

Projedeki asansoriin bulundugu cephenin tepe noktasindan zemine kadar uzanan hat, asansérin rahat bir
sekilde hareket etmesini saglamaktadir. Bu hat, es boyutlarda demirlerden kaynak yapilarak tek parga haline
getirilerek olusturulmustur. Asansor 80 cm kenar uzunluklarina sahip kip seklinde tasarlanmis, hem hafif hem de
saglam demirlerle kaynaklanmig kafes seklindedir. Asansoérde kullanilan motor (VOLT 2.2 kW (3 HP) 1500 D/D
380 V Trifaze Elektrik Motoru) uzun sireli kullanimlar icin dayanikli ve bakimhdir. Motor, ¢elik halatin sarildigi
silindiri hareket ettirerek asansoriin yukari ve asagi hareket etmesini saglamaktadir. Asansor, anahtarlar
(switchler) yardimiyla katlardaki hareketini durdurabilme 6zelligine sahiptir. Bu sayede, yukari hareket ederken
tepe noktasindaki anahtara geldiginde daha fazla yukari hareket etmez iken zemine indiginde ise zemin
noktasindaki anahtara basarak daha fazla asadiya inmemektedir. En Ust katta ise kapida bulunan anahtar
sayesinde kapi agildiginda asansorin enerjisi kesilmektedir. Kafesin kenarlarinda bulunan bosluklara koruma
amagclh olarak duvara monte edilmis kilitler gegirilmistir ve bu sayede asansoériin manuel olarak hareket etmesi
engellenmistir. Enerji panosunda bir adet 25 A ana besleme sigortasi, bir adet 16 A yardimci sigorta, iki adet
kontaktdr, uzaktan erigsime olanak saglayan ve manuel erisim kumandasi igin birer adet réle bulunmaktadir.
Uzaktan kumanda ve manuel kumanda réleleri, hareketlerinin ortak olmasi i¢in birbirine bagldir. Her iki kumanda
rolesi de motorun sada ya da sola donmesini saglayan kontaktére baglidir. Besleme sigortasindan Ug¢ faz ile
enerjilenen kontaktorler, kendi aralarinda haberlesmeleri igin birbirine baghdir. Asansére, saga dénme komutu
verildiginde sola hareket kontaktorii devreden ¢ikarken, sola ddnme komutu verildiginde ise motorun saga dénme
hareketini saglayan kontaktorun enerjisi kesilmektedir. Komut verilen kontaktore tekrar ayni komut verildiginde ise
enerji tamamen kesilmekte ve asansor durmaktadir. AsansOriin montaji tamamlandiktan sonra telefon
uygulamasi ile asansoriin eglestirme islemi yapilmistir ve asansérin hareket kontroli uygulama Uzerinden

saglanmistir.
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3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu projede, 500 kg tasima kapasitesindeki bir ylk asansoériinin motor ve elektrik baglantilari yapilmis ve
asansérin montaji gerceklestiriimistir. Sonrasinda, telefon uygulamasi Uzerinden asansoriin uzaktan kontroll
saglanmistir. Projede montaji yapilan ylik asansoru ve yik asansoérinun uzaktan kontroliinun yapildigi uygulama

ekrani Sekil 1°de gosterilmektedir.

< Neon Asansor @ i

Sekil 1. Yik Asansori ve Uzaktan Kontrol Ekrani

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIn hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Sesli Komut ile Akilli Ev Yonetimi

ismail TEKIN
Nihat GOKDEMIR

Mihrag Samil URAY

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Glnumuzde ev yasaminda konfor ve guvenlik oldukga 6nem tasimaktadir. Teknolojinin ve dolayisi ile otomasyon
sistemlerinin gelismesi ile akilli ev sistemleri de yayginlagsmaktadir. Evlerde kullanilan egyalarin farkh kontrol
mekanizmalarina ve programlanabilme &zelliklerine sahip olmasi ile guvenligin yani sira zamandan ve maliyetten
ciddi anlamda kar edilebilmektedir. Bu projede, bir ev prototipi tasarlanmis ve sesli komutlar ile akilli ev yonetimi
gerceklestirilmigtir.

Anahtar Kelimeler: Akilli sistemler, otomasyon, sesli kontrol

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, bir prototip ev lizerinde, sisteme erisimin internet tzerinden sesli komutlar ile gergeklestirildigi,
Android ve I0S cihazlarda kullanilabilen bir uygulama ile akilli eve ait belirlenen parametrelerin kontrol ve
takibinin yapilmasidir.

2. YONTEM:

Sesli komut ile akilli ev yonetimi i¢in drnek bir akilli ev prototipi tasarlanmistir. Uygulamada Android (KSNEIA,
LEGRAND) kart kullanilarak sesli komutlar ile evdeki perde, garaj kapisi, aydinlatma, sogutma, 1sitma, sulama ve

sensor kontroll yapilmigtir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu projede, tasarlanan bir akilli ev 6rnegi tUzerinde ev icin gerekli olan kontrol islemleri, Ksenia Security, Legrand
MyHome ve Astrum Technology Urunleri kullanilarak, gerekli programlamanin yapilmasi ile telefon uygulamasi
Uzerinden sesli komutlar ile gergeklestiriimistir. Sekil 1'de tasarlanan prototip ev ve akilli ev kontrol uygulama

ekrani yer almaktadir.
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Sekil 1. Akilli Ev Prototipi ve Mobil Uygulama ile Kontrol

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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Bluetooth Kontrollu Araba

Halil ibrahim AKYOL

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Bu projede, Arduino ile bluetooth kontrollii araba yapimistir. Oncelikle, arag kitinin igerisindeki elemanlarin
baglanti ve montaji gergeklestiriimistir. Gerekli olan elektronik sistem igin; Arduino Uno, motor sirlici ve bluetooth
sensorl kullaniimigtir. Elektronik sistem icin gerekli baglantilar gergeklestirildikten sonra Arduino IDE programi ile
yazilim islemleri tamamlanmistir. Android telefon igin bir bluetooth uygulamasi indirilerek, telefon ile bluetooth
sensorl eslestiriimis ve bluetooth uygulamasi Uzerinden gonderilen veriler ile arabanin uzaktan kontrol edilmesi

saglanmistir.

Anahtar Kelimeler: Bluetooth, uzaktan kontrolll araba

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, Arduino tabanh bluetooth kontrolli bir araba yapmak ve telefonun bluetooth 6zelligi ile arabanin

uzaktan hareket kontroliiniin yapiimasini saglamaktir.

2. YONTEM:

Arduino tabanli bluetooth kontrollli araba yapimi i¢in bir arag kiti temin edilmistir. Kit iceriginde 4 adet 65 mm ¢apl
tekerlek, 4 adet plastik digli reduktorli motor ve enkoder diski, 2 adet alt ve Ust olmak Uzere plexiglass araba
govdesi, pil yuvasi, mekanik ve elektronik baglanti parcalari bulunmaktadir. Demonte seklinde olan tim araba
parcalarin montaji baglanti sekline uygun olarak yapilmigtir. Araba kitinin igerisinde elektronik sistem
bulunmadigindan gerekli olan sistemin kullanici tarafindan tasarlanmasi gerekmektedir. Bu nedenle, elektronik
sistem igin; Arduino Uno, L298 motor siriici ve HC06 bluetooth sensorl aracin lzerine monte edilmis ve
baglantilari yapilmistir. Arabanin kontroli igin gerekli olan yazilim Arduino IDE programi ile yapilmigtir.
Sonrasinda Android telefon igin bir bluetooth uygulamasi indirilmistir ve telefonun bluetooth 6zelligi aktif hale
getirildikten sonra telefon ve bluetooth senséri icin eslestirme islemi gerceklestiriimistir. Telefondan génderilen
verilerin HC06 bluetooth modiill Gzerinden Arduino Uno’ya godnderilmesi ile L298 motor sirtictiniin tetiklenmesi

sonucunda motorlarin gereken yon ve hizda ddnmesini saglanmistir [1], [2].
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3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu proje ile Arduino tabanl, bluetooth kontrolli araba yapilarak, arabanin telefon Gzerinden hareket kontrolu
saglanmigtir. Bu araba, istenilirse kizilétesi kumanda kullanilarak veya ESP8266 Wi-Fi modull ile bilgisayar
tizerinden kontrol edilebilir. Sekil 1'de yapilan bluetooth kontrolli araba yer almaktadir.

\T B\
AR

Sekil 1. Bluetooth Kontrolli Araba

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.

KAYNAKLAR:

[1] Hayal Et ve Yap. “Arduino Bluetooth ile Uzaktan Kontrolli Ara¢ Projesi”. https://hayaletveyap.com/uzaktan-

kontrollu-arac-projesi/ (Son Erigim Tarihi: 17.08.2021)

[2] “Bluetooth Kontrolli Arag Yapimi/Uzaktan Kumandali Araba Yapimi/HC05/HC06 (Arduino )(4WD)(L298N)".
https://youtu.be/xBDhFkeM-WY (Son Erisim Tarihi: 17.08.2021)
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Maske Mesafe Temizlik (MMT) Panosu

Enes MIDILLI

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

1 Aralk 2019 tarihinde Cin’in Wuhan kentinde ortaya ¢ikan ve kisa bir sire igerisinde tim diinyaya yayilan
COVID-19 salgininin ¢iktigr glinden bu yana hastaligin bulagiciliinin azalmasi icin basta saglik ¢caligsanlari olmak
tzere birgok farkli meslek grubu, kurum ve kurulus cok ciddi emek sarf etmektedir. Bu dogrultuda, bu proje ile
pandemi surecine katki saglamak amaci ile Maske Mesafe Temizlik (MMT) panosu tasarimi yapilmistir. MTT
panosu, pandemi icin yapilan saglik ve hijyen kontrollerinin temassiz olarak tek bir tnite Uzerinde gergeklesmesini
saglamaktadir. Pano uzerinde bulunan kizilétesi ates &lger ile kigilerin ategi temassiz olarak élg¢ilirken, kullanilan
tablete yiklu olan Hayat Eve Sigar uygulamasi ile HES kodu kontrolii yapiimakta ve fotoselli (sensérli) dispenser
ile dezenfektan kullanimi sadlanmaktadir. Tasarlanan Grln, taginabilir ve islevsel olmasi agisindan genis bir

kullanim alanina sahiptir.

Anahtar Kelimeler: Covid-19, kizilétesi ates 6lcer, sensdrli dezenfektan dispenseri

1. PROJENIN AMACI:

Projenin amaci, Covid-19 6nlemleri kapsaminda yapilan islemlerin tek bir noktada seri ve kolay bir sekilde
gerceklesmesini saglamak ve bu siireg igin gerekli olan goérevli insan sayisini azaltarak, islemlerin temassiz olarak

yapilmasini saglamaktir.

2. YONTEM:

MMT pano tasarimi i¢in pandemi siirecinde en ¢ok ihtiya¢ duyulan iglemler géz 6niinde bulundurulmustur ve ates
6lguimi, HES kodu kontroli ve dezenfektan kullanimi dncelik olarak belirlenmistir. Tasarlanan Uriinde kizil6tesi
ates Olcer, tablet (HES kodu kontrol igin) ve fotoselli dispenser kullaniimigtir. Pano yuksekligi icin ortalama insan
boyu (170 cm) segilmistir ve ates Olger, tablet ve dispenser kullanima uygun bir sekilde pano (zerine
yerlestirilmistir.

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Mesafenin korunmasinin ¢ok 6nemli oldugu pandemi surecinde ates ve HES kodu kontroll ile dezenfaktan
kullaniminin tamamen temassiz olarak gergeklesmesi virisiin bulastiriima ihtimalini azaltacaktir. Bu sebeple,
MMT panosu, hijyen kurallarina dikkat edilen tiim mekanlar icin biiyiik bir kolaylik saglayacaktir. Uriin, hafif ve

tekerlekli bir zemin lizerinde oldugu icin kolay bir sekilde tasinabilmektedir. Az yer kaplamasi sebebi ile de pek
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¢ok mekan igin kullanima uygundur. MMT panosu, pandemi sonrasinda da bazi degisiklikler yapilarak 6zellikle
kamu kurumlarinda (hastaneler, okullar, Gniversiteler vb.) hijyen kurallarina dikkat ediimesi amaci ile kullanilabilir.

Sekil 1°de tasarlanan MMT Panosu gdsterilmektedir.
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Maske Mesafe Temizlik (MMT) Panosy -

Meslek Yiiksekokulu
Elektrik Programi

Sekil 1. Maske Mesafe Temizlik (MMT) Panosu

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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DC Gug¢ Kaynagi

Onur IDIN

Proje Danigmani

Ogr. Gér. Tugce Sena ALTUNTAS

OZET

Gunlik hayatta kullandigimiz elektronik cihazlarin ¢ogu (radyo, televizyon, bilgisayar, tablet, cep telefonu vb.)
dogru akim ile calismaktadir ve gerekli olan dogru akimin uretilmesi i¢in farkli kaynaklar bulunmaktadir. Bu
kaynaklar; pil, akiimulatér, dinamo, glnes pili ve dogrultma¢ devresi olarak siralanabilir. Bu alternatifler goéz
onlinde bulunduruldugunda, sebekeden alinan AC gerilimin DC gerilime donistirilmesini saglayan DC gig¢
kaynaklari, uzun 6murll, tasinabilir ve kullanish olmasi agisindan elektrik ve elektronik devrelerde enerji
ihtiyacinin kargilanmasinda kullanilan en temel cihazlardan biridir. Bununla birlikte, ihtiya¢ duyulan gerilim degeri
devreden devreye degisiklik gdsterdigi icin; bu cihazlarin ayarlanabilir olmasi da 6nemlidir. Bu sebeple, bu

projede ayarlanabilen bir DC gl¢ kaynagi yapiimigtir.

Anahtar Kelimeler: Gig kaynagi, dc kaynak

1. PROJENIN AMACI:

Bu projenin amaci, gunlik hayatta sik kullaniimakta olan, dogru akim ile ¢alisan cihazlarin ve elektrik-elektronik

devrelerinin eneriji ihtiyacinin karsilanmasi icin ayarl (regdleli) bir DC gu¢ kaynagi yapmaktir.

2. YONTEM:

Projede, gii¢ kaynagi yapimi igin; proje kutusu, mini ayarlanabilir 3 A voltaj regiilator karti, 10 KQ potansiyometre,
potansiyometre bashgi, adaptor/giic kaynagi (4-35 V arasi gerilim saglayabilen bir kaynak), dijital voltmetre ve
ampermetre, born jak (‘+' ve ‘-’ seklinde ¢ikis alinacagindan farkl renkte iki jak), anahtar, montaj kablosu
kullaniimistir. ilk olarak, giic kaynag kutusunu lzerinde bir matkap yardimi ile uygun bosluklar olusturulduktan
sonra anahtar, voltmetre, ampermetre, jaklar ve potansiyemetrenin kutuya montaji gerceklestiriimistir. Daha
sonra, regulatér kartini besleyecek adaptér/gii¢ kaynagindan gelecek olan kablo igin kutuya delik agiimistir. Voltaj
regulator kartinin Uzerindeki trimpot, yerinden cikartilarak potun bacaklarinin bagh oldugu yerlere 10 KQ
degerindeki potansiyometre baglanmistir. Adaptoriin ucu kesilerek iginden gikan + ve — kablolar, kartin Gzerindeki
kaynagin + ve — kutuplarinin baglanacagi yerleri gésteren ‘IN+ ve ‘IN-’ kisimlarina lehimlenmistir. Son olarak,
voltmetre-ampermetre, anahtar ve jak baglantilari da verilen semaya goére gerceklestirildikten sonra pargalarin
elektronik montaji tamamlanmigtir. Montaj islemleri tamamlandiktan sonra, glic kaynagi, multimetre ile 6lglim

yapilarak test edilmigtir [1].
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2avoc 1.25-24v0C

Dijital Voltmetre - Ampermetre

Sekil 1. Glig¢ Kaynagi Baglanti Semasi [1]

3. SONUGLAR VE ONERILER:

Bu projede, 0-30 V 2 mA-3 A ayarl bir DC gli¢ kaynagi gergeklestiriimistir. Yapilan DC kaynak, kolay tasinabilir
ve hafif olmasi sebebi ile dogru akima ihtiya¢ duyulan hobi ¢alismalarinda rahatlikla kullanilabilir. Daha sonra
istenilirse DC kaynagin dis tasariminda iyilestirmeler yapilabilir veya AC kaynak devresinin de eklenmesi ile cihaz
hem DC hem de AC gi¢ kaynagi olarak daha iglevsel ve kullanish hale getirilebilir. Ayrica gii¢ kaynadi montaj
islemleri sonrasinda multimetre ile yapilan olgim testlerinde ihmal edilemeyecek farklar ile karsilasilirsa

voltmetrenin Uizerindeki diizeltme butonu ile ayar yapilabilir.

Sekil 2. DC Giig Kaynagi

Proje videosuna https://sergi.gedik.edu.tr/ adresinden veya Elektrik Programi LinkedIin hesabindan

www.linkedin.com/in/gedik-myo-elektrik-05b2b920b ulasabilirsiniz.
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